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Hibaelharitas
Mdszaki paraméterek

Koszonjiik, hogy megvasarolta a ROBZONE DUORO XCLEAN porszivét.
Kérjiik, olvassa el a "Biztonsdgos hasznalat szabdlyai" cimU fejezetet, miel6tt hasznalatba

venné a robot porszivot.




A biztonsagos hasznalat szabalyai

Miel6tt a robotporszivot hasznalna, kérjiik, olvassa el alaposan a biztonsagos
hasznalat szabalyait, és tartsa be az 6sszes altalanos biztonsagi eléirast.

n A robotporszivo kizarolag beltéri hasznélatra szolgél. Soha ne haszndlja kiilsé térben. Ez a robotpor-

szivé nem szolgal folyadékok felszivasara! Hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el az egész hasznalati
Utmutatot. Orizze meg ezt a hasznalati Utmutatét. Tartsa be az Utmutatéban szereplé szabélyokat a
robot porszivé kdrosoddsa vagy az On megsériilése kockazatanak csokkentése érdekében.

Amennyiben téli hdnapokban vasérolta meg a porszivot vagy hideg idében széllitotta, javasoljuk,
hogy a robotot hagyja el8szor szobahémérsékletre felmelegedni, mielétt elinditja. Ezzel megaka-
dalyozza az elektronika kdrosodasat a hideg leveg6 hatasara bedllt kondenzacié miatt.

Figyelmeztetés
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Ne hasznalja a robotporszivot olyan helyiségekben, ahol magas a leveg6 paratartalma, vagy ahol
megtorténhet a muszerfal vizzel valo érintkezése. Ne mossa le a porszivot vizzel.

Hasznalat el6tt tavolitsa el a porszivé elérhetéségébdl az olyan targyakat, amelyekben kart tehetne
(Gveg, textil, papir stb.), feltekerhetné az oldalsé kefékre, vagy azokkal eltémithetné a szivonyilast.
Amikor el6szor hasznalja, javasoljuk, hogy a porszivé monitorja észlelje az esetleges buktatdkat a
lakdsban (a butorok vagy flitétestek nem megfelelé magassaga, amely alatt a porszivé elakadhat,
problémas kliszobok vagy étjard lapok, helytelenil helyezett sz6nyeg stb.). A tovabbi porszivéza-
shoz a megallapitott helyeket biztositsa gy, hogy a porszivonak veliik mar nem lenne problémadja,
és tokéletes padlotakaritast végezhetne.

A robotporszivo szétszerelését vagy javitasat csak szakképzett szakember végezheti el egy
hivatalos szakmUhelyben.

Kizardlag a robotporszivo gyartdja éltal szallitott tartozékokat hasznalja a toltéshez. A nem eredeti
tartozékok hasznalata a robotporszivé kdrosoddsahoz, dramitéshez vagy tliz okozdsdhoz vezethet.

Ne érintse meg nedves kézzel azokat a részeket, amelyek az elektromos hal6zatba vannak kotve.
Kerdilje a testrészek és ruhak érintkezését a robotporszivé kerekeivel.

Ne hasznalja a robotporszivot barmilyen éghetd anyagok kozelében.

Ne inditsa el a takaritasi programokat, amig a robotporszivé a hdlézati adapteren keresztil toltédik.
Ne feszitse ki, vagy ne terhelje tul a hdlézati adapter kabelét.

Ne (iljon robotos porszivora és ne helyezzen ra mas targyakat.

Ne hasznalja a robotporszivot megemelt teriileteken, ahol leeshet (asztalok, székek, polcok stb.).

Amennyiben a robotporszivét széllitani fogja, vagy hosszu ideig nem haszndlja, kapcsolja ki a
fékapcsoldval.

Az akkumulator toltése el6tt ellendrizze, hogy az akkumulator mindkét pdlusa megfeleléen van-e
csatlakoztatva.

Téjékoztassa az 0sszes lakotérsat a robotporszivé hasznélatérdl az esetleges sériilések elkeriilése
érdekében.

Ne hasznalja a robot porszivét, ha a gytjtékosara tele van, Uritse ki rendszeresen a kosarat.

A robotporszivot 0 - 40 °C kdzotti hémérsékleten hasznalja. Ne helyezze el a robotporszivét magas
hémérsékletl helyekre.

A robotporszivo eltavolitasa vagy Ujrahasznositasa el6tt tavolitsa el bel6le az akkumulatort.
Csatlakoztassa le a robot porszivét a halézati adapterrél, miel6tt kivenné az akkumulatort.
A haszndlt akkumulatort adja le a kijelolt helyeken.

Megj. Ne engedje meg, hogy a robotporszivot gyermekek hasznaljak, még felnott
eliigyelete mellett sem.

A biztonsagos hasznélat szabdlyai




A Robzone Duoro Xclean robotporszivé elényei

A Robzone Duoro Xclean robotporszivo elonyei.

Porszivozik - letorodl — kiszarit

Ez robotporszivd egyesiti a haztartasban eléforduld 6sszes szokasos takaritas-fajtat. Kiporszivozza
a szényegeket, letorli a finom port a sima padlérél szaraz mop vagy a kisebb szennyezédéseket
nedves mop segitségével. Es amennyiben a padlé sokkal szennyezettebb, akkor On kivalaszthatja
nedves felmosast a viztartalybdl valé egyenletes vizfelszabaditassal és a padlé automatikus
felszaritasaval. Ezutan egyidejlileg fog a porszivozni és feltorolini.

Extra erds szivo teljesitmény

A Duoro Xclean rendkiviil nagy szivoteljesitményt biztosit minden feliileten a BLDC motornak
koszonhetéen. A robotporszivé 6nmaga hatarozza meg a szivételjesitmény szintjét a padlo tipu-
satol figgéen. Ez nem csak noveli a tisztitasi hatékonysagot, hanem akar 30%-os

energiamegtakaritassal is jar.

Két cserélheto szivofej

A Duoro Xclean két eltérd szivéfejjel van elldtva. Az EASY PET szivofej szabadon kicserélhet6 az
ACTIVE BRUSH forgdkefével ellatott fejjel, és a robot a beillesztett modul szerint maga hatarozza
meg, hogy a milyen tizemmaddban fog takaritani, hogy a takaritas a leghatékonyabb legyen.

A forgokefével elldtott fej idedlis a szényegtisztitdshoz, az EASY PET szivéfej pedig tokéletesen
takaritja fel a sima padldkat és szivja fel az llati sz6rzetet vagy a hosszu hajat.

Konnyii hasznalatra tervezték
A robotporszivé kezelése intuitiv és konnyu. A takaritds egyetlen gombbal indithaté az érintéké-

pernyén vagy a tavvezérlén.

A hang-figyelmeztetések listaja

Varjon, feldolgozom az utasitast

Kérem, toltse fel az akkumulatort
A toltés elkezd6dott
A t6ltés befejezédott

Kérem, kapcsolja be a fékapcsolot

Tegye a porszivét a padléra

Kérem, ellendrizze a meghajté-kerekeket

Kérem, illessze vissza a hulladék tartalyt

Kérem, ellenérizze az oldalsé keféket

Kérem, tisztitsa ki a szivonyilast




Hogyan kezdjiik

1. Tavolitsuk el azokat a biztonsagi hevedereket, amelyek blokkoljak a I6kharitét szallitas kdzben.
2. lllessze be az akkumulatorokat a virtualis falba és szerelje 6ssze a padléra a t61té alapot.
3. Kapcsolja ON éllasba a robotporszivé oldalan talalhaté fékapcsolot.

4. Ha az akkumulator jelzi a lemerilést, el6szor hagyja, hogy a robot feltoltédjon. A toltéshez hasznélja a
toltéallvanyt, az utasitasoknak megfeleléen, helyezze a padldra, csatlakoztassa az elektromos hal6zatba, és
helyezze bele a robotporszivot a toltéshez. A fékapcsolot hagyja ON allasban.

5. A teljesen feltoltott porszivot ezutdn elékészitheti a takaritasra. Ha egyidejlileg szeretne porszivézni és
feltorolni, toltse fel a mop modult az utasitasoknak megfeleléen tiszta vizzel, csatlakoztassa a mikroszalas,
nedves feltorlésre szolgaléd mopot (kékes-zold), majd helyezze a tartélyt a porszivé aljéra.

6. Nyomja meg a gombot a porszivo vezérl6pultjan és a takaritas elkezd6dik!

Tippek az elso takaritas elott

Minden lakas és hely eltér6, ezért azt javasoljuk, hogy a robotporszivét ne hagyja felligyelet nélkiil, amikor el6szor
hasznélja, hanem inkabb figyelje, hogyan viselkedik az otthonaban. [gy kénnyen megfigyelheti az esetleges probléma-
kat, és elkeriilheti a kiilonb6z6 szabdlytalansagokat. A robotporszivé nem tokéletes, és el6szér,meg kell ismerkednie”

az Uj kérnyezettel, hogy hosszu ideig és megbizhat6an szolgélhasson Onnek. Ne tévessze meg Ont a kaotikus mozgas,

a robot masképpen takarit, mint az ember. Az infravoros érzékel6k feltérképezik a teret, és mddszeresen véltoztatjak az
algoritmusokat a takaritési folyamat sorén. Es higgye el, az eredménnyel elégedett lesz. Ha fekete butora van a lakasaban,
az infravoros érzékel6k nehezen észlelhetik az akadalyt, és enyhe (itkdzések johetnek létre. A robot azonban rugalmas
érzékeny |6kharitéval van felszerelve, hogy megakadalyozza a robot vagy az On otthoni butorai kérosodasat. A robot-
porszivé dthalad az atjaré kiiszobokon kb. 1-1,5 cm magassagig, valamint a normal szalsdrliségl szényegen kb. 1 cm
magassagig. Ha nagyobb lakast, vagy 80 m2-nél nagyobb teriiletet szeretne kitakaritani, javasoljuk, hogy a helyet
tobb részre ossza fel és fokozatosan takaritsa ki. Vagy a helyiségeket takaritsa ki egyenként. Nagyobb teriilet egy
tisztitasi ciklusban torténé takaritasa esetén On rossz minéség(i tisztitast kockaztat, és a a takaritas utan a robot nem
tudja megfeleléen megtalalni a toltébazist.

Figyelmeztetés

A robot automatikusan fog takaritani az akkumulator teljes kapacitasa erejéig, majd leparkolja magat a toéltéallomason. Itt
a leggyakrabban hasznalt tisztitasi programrdl van sz6, amikor nincs sziikség programozasra. A tisztitds megszakitasahoz
nyomja meg ismét a ({) gombot.

A robot nem Iéphet kdzvetlen érintkezésbe vizzel vagy mas folyadékkal. Nem szolgal folyadékok felszivasara, hanem
kizérdlag nedves feltorlésre, ezért a viztartalyt a robotporszivo testétdl tavol téltse fel vizzel. Semmilyen esetben ne
tisztitsa a robotot nedves ruhaval, kizardlag szarazon.

Az elsé tisztitas soran esetleg el6fordulé helyzetek és megoldasuk:

® Van a lakasaban szényeg?
A feltorléskor a sz6nyeget ugy kell rogziteni, hogy a robot ne menjen ra a takaritas soran. Ha a robotporszivéra a mop modul
van rahelyezve (viztartaly moppal), és rdmegy a szényegre, ez a szényeg takaritasanak megszakitdsahoz vagy nem kivant
elaztatasahoz vezethet.
Megoldas: Hasznalja a virtudlis falat, és jelolje ki a robotporszivo szamara azt a terliletet, ahova nem szabad mennie.
® Tal alacsony tere van a butor alatt?
Eléfordulhat, hogy a butor alatti tér ugyanolyan magas, mint a porszivé magassaga. Ezutan lehetséges, hogy a robot a butor
alatti takaritds iranti igyekezetében beszorul ala és mar nem tud visszajonni. Ugyanigy beszorulhat a falra akasztott radiator
alais.
Megoldas: Javasoljuk, hogy elére mérje le a butora alatti tér magassagat a lakasban, hogy az ilyen helyzetet megelézze.
A porszivénak legaldbb 1 cm-rel alacsonyabbnak kell lennie, mint a takaritott térnek.
Késziilékektol vagy szamitogépektél jovo szabadon lefektetett kabelei vannak a lakasban?

Ugyeljen arra, hogy a porszivé takaritaskor ne érintkezzen a szabadon lefektetett kdbelekkel. Megtérténhet, hogy az ilyen kabel
feltekeredik és ez a csatlakoztatott készuilék leesés miatti sériiléséhez is vezethet. Erre kiilonosen hajlamosak a vékony kabelek.

Megoldas: A takaritas elkezdése el6tt a padlordl tavolitsa el a kabeleket, vagy jol takarja le 6ket.
® Vannak a lakasaban atjaré fedlapok vagy kiiszobok?

Ha a fedélap vagy a kiiszob magassaga vagy profilja kiilénleges, eléfordulhat, hogy az ilyen lapra valé rafutds utan a viztartaly
levalik, és kulonvaltan fekve marad a padlén.

Megoldas: Javasoljuk, hogy hatdrozza meg a takaritando terliletet gy, hogy a robot ne mehessen ré az atjaré feddlapra vagy
kuiszobre.

Kozvetlen napfény siit be a szobajaba?
Ha a kozvetlen napfény éri a padlot, akkor az érzékelSk akadalyként értékelhetik ezt a helyet, és megszakithatjak a tisztitast.
Megoldas: Biztositsa a szoba arnyékolasat.

3 Hogyan kezdjik




Az alapcsomagolas tartalma

4 N\ [ N\ 1\

Robotporszivd Toltéallvany Halézati adapter

Taviranyité ) .
(az elemek nem képezik Mop modul Cserélhet6
a csomagolas részét) viztartallyal tisztitéfejek
& J AN
4 N\ 7 N\ [
o Virtualis fal
HEPA sziir6 (az elemek nem képezik
(a porszivdba helyezve) 2 oldalsé kefe a csomagolas részét)
. AN /\_ J
4 N\ [ A 1\
Aquamax Duo mop Mikroszalas mop Kefe tisztitashoz
(nedves torlés) )L (szaraz letorlés) L (a hulladék tartély része)

Az egyes modellek csomagolasa kis mértékben eltérhet. Minden csomagolas részét képezi az Gtmutato.
A megfelel6 felsorolas a konkrét modellnél taldlhato itt: www.robzone.hu
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A porszivo leirasa

A porszivé teste Nyomégomb a burkolat felnyitasahoz

Lokharité

Erintképernyé és gombok a vezérléshez

Lokharito
Fékapcsolo
EASY PET szivodfej
ACTIVE BRUSH szivofej
forgdkefével
Bal kerék
Bal oldalsé kefe
Alsé burkolat Akkumulator burkolat
Eliils6 kerék
Jobb kerék
Tﬁ.lté Csatlakozasok automatikus toltéshez
aljzat

Jobb oldalsé kefe

5 A porszivé teste



A porszivo érintoképernyoje

-

HOME ZIG-ZAG TIME EDGE CLEAN

g o g o

A kijelz6n lévé gombok:

n Szimbélum 55:6H
A kijelz6n megjelen6 numerikus szimboélumok jelzik az idébeallitasokat, a toltési dllapotot és
a hibalizenet kddokat, illetve a takaritasi mod tipusat szamjegyekkel, bettikkel és jelekkel.

Nyomja meg a @ gombot a kdvetkez6 miivelethez:
A) az alvé tzemmodbdl a takaritasi lzemmaodba valé dtkapcsolashoz. Ha a gombot hdrom
masodpercig lenyomva tartja, a robot porszivé visszakapcsol alvé izemmaodba.
B) az id6zit6 beallitdsdnak megerdsitéséhez, az takaritas idézitdje lzemmaoddban.
Q) atakaritas elinditasahoz a kivalasztott izemmaodban.

Nyomja meg a,,HOME"” gombot a kévetkez6 miivelethez:
A) nyomja meg ezt a gombot a takaritasi id6zit6 beallitdsakor a bedllitott érték noveléséhez.
B) nyomja meg ezt a gombot a takaritasi izemmodban, és a robotporszivé visszatér a téltéallomashoz.
C) eza gomb vilagit, ha a porszivé minden mas tzemmaodban keresi a toltéallvanyt.

n Nyomja meg a,ZIG-ZAG” gombot a kdvetkezo miivelethez:
A) nyomja meg ezt a gombot a takaritdsi id6zité beallitdsakor a bedllitott érték csokkentéséhez.
B) atakaritds elinditasdhoz ZIG-ZAG lizemmoddban.

B Nyomja meg a,,PLAN” gombot a kdvetkez6 miivelethez:
A) nyomja meg ezt a gombot a tényleges id6 bedllitasahoz.
B) nyomja meg és tartsa lenyomva ezt a gombot 3 mdsodpercen &t a takaritasi id6zit6é
beéllitasanak elkezdéséhez/befejezéséhez.
C) a gomb ismételt megnyomasa a beallitas soran megszakitja a miiveletet.

a Nyomja meg a,,EDGE CLEAN"” gombot a kdvetkezo miivelethez:
nyomja meg a gombot készenléti allapotban és elindul a sarkokban és
a falak mentén torténé takaritas..

Nyomja meg a,,PUSH"” gombot a kévetkezé miivelethez:
nyomja meg e gombot a gyUjtékosar nyitdsdhoz/zarasdhoz.

A csomagolas tartalma 6



Kijelzé
A PLAN gomb (az id6zit6 beallitasa)

HOME gomb (automatikus toltés, a porszivé elkezdi
keresni az akkumulator toltéallvanyat)

Irany gombok (kézi navigacié a porszivé
mozgasahoz)

ON/OFF gomb (bekapcsolas/kikapcsolas)

MODE gomb (a takaritasi iizemmoéd kivalasztasa)

)
0060 0 008

CLICK gomb (6ra beallitasa)

a a a SPOT gomb (célzott takaritas)

A robotporszivét On a tavvezérl6vel vezérelheti. A tavvezérlé hasznalata elétt ellenérizze, hogy a robot-
porszivé testén lévé fékapcsold be van-e kapcsolva. Irdnyitsa a taviranyitot a robotporszivéra, és nyomja
meg a kivant funkciot.

Megjegyzés: hasznalat el6tt a tavvezérldbe helyezzen be két AAA tipusu elemet. Ha hosszabb ideig
nem hasznalja a taviranyitét, vegye ki az elemeket.

A robotporszivo hasznalata

Toltés

A robotporszivét a porszivo testében talalhaté akkumulator latja el arammal. A takaritas befejezése utan
a robot maga keresi a toltéallvanyt és megkezdi a toltést. Az akkumulator maximalis élettartama érdeké-
ben tartsa be a robot rendszeres hasznalatara vonatkozé ajanlasokat még a hasznalat hosszabb megszaki-
tasakor is (pl. szabadsagra utazas).

Javasoljuk, hogy a toltéallvanyt hagyja allandoan aktiv dllapotban, csatlakoztatva a halézati csatlakozé-
hoz, és a robotporszivé a rendszeres tisztitas idokdzeiben parkoljon a toltééllvanyon. Az elektromos
energia fogyasztas minimalis. A toltéallvany optimalis gondoskodast biztosit az akkumulator szédmara,

és a robotporszivé mindig készen all a hasznalatra

Ha nem szeretné folyamatosan hasznalni a toltéallvanyt, akkor a robot az egyes ciklusok kézétt kikap-
csolt dllapotban is eltarolhatd. Miutan a robot befejezte a takaritast, toltse fel teljesen az akkumulatort,
majd kapcsolja ki a robot testének oldalan talalhaté fékapcsoldt. Ez az egyetlen médja annak, hogy

a robotot tovabbi felhasznalasra megdrizze anélkiil, hogy karositana az akkumulatort.

A toltéallvany elhelyezése

Helyezze a t6ltéallvanyt a falhoz, és tavolitsa el a targyakat
mindkét oldalon 1 m tavolsagban, és 2 m-re az alap el6tt, hogy
a vezetd sugdr ne legyen zavarva az automatikus parkolashoz.

Ha a vezetd sugarakat megakadalyozzak az dllvany kozelében
elhelyezett targyak, a robot nem fogja tudni megtaldlni a tol-
téallvanyt és megfeleléen parkolni. A toltéallvanyt kétoldalas
ragasztéval rogzitheti a padléra.

7 Taviranyito




Ha a robot porszivo ki van kapcsolva, kapcsolja be a fékapcsolét.
(Ha a robotporszivé nem kap parancsot a kovetkez6 20 masodpercen beliil, automatikusan
alvé izemmodba lép.)
Megj. A) Hagyja a fékapcsoldt Bekapcesolt alldsban, ha Kikapcsolt allasban van, a robotporszivéd
nem fog mukodni.
B) Ha a kapcsolét Kikapcsolt allasba valtja at, a takaritasi id6zité izemmaédban
beallitott értékek torlédnek.
Vigyazat! Toltés el6tt ellendrizze, hogy a fékapcsold a Bekapcsolt allasban van-e. Ha Kikapcsolt
allasban van, a robotporszivé nem toltédik fel.

A porszivéo manualis toltése

A) A porszivo kozvetlen toltése a halozati adapteren at.
El6szor csatlakoztassa a haldzati adaptert a robotporszivo testén 1évé megfelelé nyilasba, majd
csatlakoztassa a haldzati adaptert az aljzatba. Lasd az A dbrét.

B) A porszivo toltése a toltoallvany segitségével.

Csatlakoztassa a halézati adapter csatlakozojat a toltéallomas megfelel nyilasaba, majd illess-
ze be a haldzati adaptert a foglalatba, és a toltéallomas bekapcsol. Nyomja meg a tavvezérlén

vagy a vagy a porszivé érintéképernydjén lévé "HOME" gombot, és a robotporszivé automati-

kusan visszatér a toltéallvanyhoz, és elkezd t6ltédni. Lasd a B abrat.

A dbra B abra

n Automatikus toltés

Ha a porszivo a takaritas soran észleli, hogy az akkumulator t6ltottsége alacsony, akkor
automatikusan elkezdi keresni a téltéallvanyt, hogy feltdlthesse magat.

Ha a robotporszivot a toltéallvanytol eltéré helyiségben takarit, nehezen talalhatja meg

a toltéallvanyt a takaritas utan. Ezt kdvetden a leggyakrabban a lemerdilés utdn ott marad, ahol
véglegesen kimeritette az akkumulator-kapacitasat. Ezutan kézben vigye at az dllvanyra és
hagyja feltolteni.

Altalanos utasitasok a toltéshez

e Hagyja dllanddan a toltéallvanyt a haldzatra csatlakoztatva, ha nincs bekapcsolva, akkor a robot
porszivé nem lesz képes megtalalni és automatikusan feltolteni magat.

® Az akkumulator toltése elétt a porszivo oldalan [évé fékapcsolonak bekapcsolt allapotban
kell lennie.

® Az elsé hasznélat el6tt a robotporszivo akkumulatorat teljesen toltse fel.

® Miutan az akkumulator teljesen lemertilt, a robotporszivot lehet6 leghamarabb hagyja feltoltédni.

® Ha hosszabb ideig nem fogja hasznalni a robotporszivét, akkor a porszivé oldalan lévé fékapcsoldt
kapcsolja a Ki éllasba.

® A toltés soran ne haszndlja a robotporszivot.
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Akkumulator allapota a porszivé kijelzéjén

FLLL | azakkumulator teljesen fel van téltve
et i 5 i

r— 7| azakkumulétor lemeriilt

Fl:t ] atoltés folyamatban van

Tippek az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasara

A) Az els6 hasznalat el6tt a robotporszivo akkumulatorat teljesen toltse fel.

B) Ha az akkumulator teljesen lemeriilt, a robotporszivot haladéktalanul toltse fel.

C) Ha a robotporszivét hosszabb ideig nem fogja hasznalni, toltse fel teljesen az akkumulatort, kapcsolja
ki a robotkapcsoldt a fékapcsoléval, és tarolja hivos, szaraz helyen.

D) Ha a robotporszivét harom hénapnal hosszabb ideig nem hasznalta, akkor toltse fel kozvetleniil a halézati
adapterrel.

E) Az egyes tisztitasi ciklusok kozott a porszivot a hagyja toltéallvanyon, ez biztositja az akkumulator
optimalis teljesitményét.

F) Soha ne hagyja bekapcsolva a robotporszivot lemerdilt dllapotban! Ez az akkumuldtor visszafordithatatlan
karosodaséhoz vezethet. Ezért, ha a robot lemerdil, hagyja, hogy automatikusan toltse fel magat a toltéal
vanyon vagy toltse fel azonnal az adapterrel. A teljesen feltoltott robot a toltéallvanyon maradhat
a tovabbi takaritasra készen, vagy kapcsolja ki a robot testének oldalan taldlhaté fékapcsoléval, és tarolja
a tovabbi felhasznalasra.

Bekapcsolas / készenléti iizemmad / alvé iizemmad / kikapcsolas

n Bekapcsolas

A) Ellendrizze, hogy a robotporszivo testén 1évé fékapcsold be van-e kapcsolva.

B) Nyomjamega @ gombot a robotporszivon vagy az "ON/OFF" gombot a taviranyiton és a porszivo
elkezdi a takaritast.

Megjegyzés: Ha a robot alvé izemmddban van, nyomja meg a @ gombot a robotporszivén vagy

az ON/OFF gombot a taviranyiton, és a robotporszivé felébred az alvé izemmodbol. Nyomja meg a

@ gombot a robotporszivon vagy az "ON/OFF" gombot a tavirdnyitdn és a porszivé elkezdi a takaritast.

Készenléti izemmad
A készenléti izemmad azt jelenti, hogy a robotporszivé be van kapcsolva és varja az On tisztité pro-
gram kivalasztasat. A folyamatban [évé takaritas megszakitasahoz a nyugalmi dllapotba nyomja meg a
tisztitasi moédban a @gombot a robotporszivén vagy a taviranyité ON/OFF gombjat.
A robotporszivo megszakitja a takaritast, és készenléti allapotban marad.

Alvé iizemméd
Az alvé lizemmdd energiamegtakaritasra szolgal, ha a robotporszivét hosszu ideig nem hasznélja.
Az alvé tizemmodbél a robot felébreszthets a (1) gomb megnyomaséval a robotporszivén vagy az
ON/OFF gomb megnyomasaval a taviranyiton. Ha a robotot készenléti llapotba szeretné atallitani,
tartsa lenyomva a robotporszivo @ gombjat 3 masodpercig, kiilénben automatikusan atmegy alvé
izemmodba, ha nem kap parancsot tdbb mint 60 masodpercen at. Az izemmadd nem aktivalodik,ha a
robot a halozathoz csatlakozik vagy a toltéallvanyban helyezkedik el.

n Kikapcsolas
A robot teljes kikapcsolasahoz kapcsolja 4t a porszivé testének oldalan 1évé haldzati kapcsoldt
,OFF"/Kikapcsolva allasba.
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Tisztitasi izemmodok

Automata takaritasi
A robotporszivé automatikusan takaritja a helyiséget és
Onmaga hatdrozza meg a takaritas leghatékonyabb maédjat.

Ez a leggyakrabban haszndlt takaritasi izemmaod.
E mddszer soran a a sziikség szerint kiilonb6z6 takaritasi
algoritmusokat véltakoztat.

Célzott takaritas
A robotporszivé tébb idé6t tolt el az On altal
kivalasztott, sokkal szennyezettebb helyen.

e Ha On az automata tisztitashoz kiilén szivofejet
hasznal, mihelyt a robotporszivé nagyobb mennyiségl
szennyez6dést tartalmazo helyet észlel, spiralis
mozgdassal kezd takaritani, hogy tokéletesen tisztitsa
meg a szennyezett fellletet.

® Ha forg6 kefés szivéfejet haszndl, akkor a taviranyité
"SPOT" gombjanak megnyomasaval ezt az izemmaddot
kiilon kell elinditania a szennyezettebb terilet azonos
tipusu takaritasahoz.

Sarkok takaritasa
Ebben az izemmaddban a robotporszivé a helyiség
falai vagy a butor szélei mentén takarit, és alaposan
kisepri a sarkokat.

ZIG- ZAG takaritas
Nagyméretd, butor nélkuli feltletek takaritasara
alkalmas. A robot egyenes vonalban mozog, hogy
a lehet6 leggyorsabban lefedje az egész felliletet.
Ha egy akadalyt észlel, az irdnyat kortlbelll
45 fokkal megvaltoztatja.

Automata takaritasi lizemmoéd
Az id6zit6 beallitasa utan, a robotporszivé minden
nap elhagyja a toltéallomast a beallitott id6ben,
és elinditja az automatikus takaritast. Csak szaraz
takaritaskor javasoljuk alkalmazni. Vagy a viztartalyt
kozvetlenil az id6zitett takaritas elkezdése el6tt
toltse fel.

Tisztitasi tzemmaddok




Manualis izemméd kivalasztasa a folyamatban Iévé takaritas soran

A folyamatban 1évé takaritas soran sziikség szerint 4 kiilonb6z6 tipusu takaritasi Uzemmadot valaszthat:
SPOT/AUTO/EDGE CLEAN/ZIG -ZAG

Inditsa el a robotporszivét az automatikus takaritashoz a @ gomb segitségével a porszivo
érintéképernydjén vagy az ON/OFF gombbal a taviranyitédn. Amint a porszivé elindul és elkezdi a takaritast,
a tavvezérl6 MODE gombjaval kivalaszthatja a kiilonb6z6 takaritasi izemmaodokat.

€] sroricéizott takaritas

Nyomja meg a MODE gombot 1-szer - a porszivé a SPOT tizemmddban
kezd el takaritani, a kivalasztott izemmod megjelenik a taviranyitd
kijelzéjén és rovidem megjelenik a porszivé kijelzéjén mint 1111. A
kivalasztast a porszivé révid hangjelzése erésiti meg.

Ez a célzott takaritas jobban megfelel a szennyezettebb helyekre vagy
kis helyi szennyezettség(i felliletekre (példaul kiomlott szemét). A
robot kb. 1 m2-es teriiletet kezd takaritani kor6zé

mozgassal a spirdlis irdnyban 1,5 percen at.

Megjegyzés:

« A SPOT kiilonallé takaritasi izemmodot szintén kozvetlenil a,SPOT”
gomb megnyomasaval lehet elinditani a taviranyiton.

« Ha a robotporszivé kiilon szivéfejjel porszivézik, az ilyen tipusu
tisztitast magatol az automatikus takaritdprogramba sorolhatja, ha
szennyezettebb padlofelllettel taldlkozik.

AUTO/Automatikus takaritas

Nyomja meg a MODE gombot 2-szer - a porszivd a AUTO
Uzemmodban kezd el takaritani, a kivélasztott izemmaod megjelenik a
taviranyité kijelzéjén és révidem megjelenik a porszivé kijelz6jén mint
2222. A kivalasztéast a porszivo rovid hangjelzése erésiti meg.

Ebben az izemmddban a robotporszivé a helyiséget automatikusan
takaritja. Onmaga vélasztja ki a legalkalmasabb eljarast a kérnyezet
tipusa szerint.

Megjegyzés:
Az automatikus takaritasi izemmaodot elindithatja a @ gomb
megnyomdsaval a robotporszivon vagy az,,ON/OFF” gomb
megnyomasaval a taviranyiton.

EDGE/A sarkokban és a falak mentén torténd takaritas

Nyomja meg a MODE gombot 3-szor - a porszivé az EDGE lizemmé-
dban kezd el takaritani, a kivalasztott Gzemmadd megjelenik

a taviranyitd kijelz6jén és réviden megjelenik a porszivo kijelz6jén mint
3333. A kivalasztést a porszivo rovid hangjelzése erésiti meg.

Ebben az izemmddban a robotporszivé a takaritast a falak vagy buto-
rok mentén végzi el.

Megjegyzés: A sarkokban és falak mentén térténé takaritast elinditha-
tja a robot porszivon lévé "EDGE CLEAN" gomb megnyomasaval.

n ZIG- ZAG takaritas
Nyomja meg a MODE gombot 4-szer - a porszivé az EDGE
Uzemmaodban kezd el takaritani, a kivalasztott izemmadd megjelenik a
taviranyitd kijelz6jén és réviden megjelenik a porszivo kijelzéjén mint
4444, A kivalasztast a porszivo rovid hangjelzése ersiti meg.

Ha akaddlyok és butorok nélkili nagyobb helyiség takaritasara van
szilksége, valassza ezt az izemmodot.
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Takaritasi idozito

A takaritasi id6zit6 segitségével dllithatja be a porszivé késleltetett inditdsat. A robotporszivé automatiku-
san egy kivalasztott id6ben, a hét minden napjan kezdi el a tisztitast.

Vigyazat! Soha ne hasznalja a takaritas késleltetett inditasat a nedves takaritashoz, amikor a tartdly vizzel
van feltoltve. Ez a padlé tulzott benedvesitését eredményezheti a toltéallvany kordl.

Az id6zito beallitasa (késleltetett inditas)

A robotporszivo csak készenléti izemmddban vagy toltési izemmaddban programozhaté. Ha a robot
alvé izemmddban van, nyomja meg a @ gombot a robotporszivon vagy az ON/OFF gombot a
tavirdnyiton az dtkapcsoldshoz a készenléti izemmaodba.

Az id6zit6 beallitasa el6tt elészor llitsa be a valods id6t a robot és a tavvezérl6 érintéképernydjén.

A valés id6 beillitasa

A) A valés ido6 beallitasa a robotporszivon

Réviden nyomja meg a "PLAN" gombot, és az valds idé megjelenik a robotporszivé érintéképernyéjén, és
a bal elsé két szamjegy villogni kezd. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "ZIG-
-ZAG" gombot az érték csokkentéséhez. Folytassa a percek bedllitasaval. Nyomja meg a @gombot, ésa
jobb két szdmjegy kezd villogni. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték noveléséhez vagy a "ZIG-ZAG"
gombot az érték csokkentéséhez. A bedllitasok megerdsitéséhez nyomja meg a @gombot.

A beillitott adatok csak akkor tarolédnak a robot memoridjaban, amikor a kék "HOME" és "ZIG-ZAG"
jelz6lampa kezd ismét vilagitani. Ha ezek a ldmpék nem vildgitanak, a robot még éppen feldolgozza az
adatokat, kérjiik, ez id6 alatt ne adjon semmilyen tovabbi parancsokat.

Nyomja meg a "PLAN" gombot az id6beallitasi izemmaodbdl valé kilépéshez. (Ha az id6 bedllitasakor
megnyomja a "PLAN" gombot, a tarolt értékek nem keriilnek mentésre.)

B) A valos id6 beallitasa a taviranyiton

Hosszan nyomja meg és tartsa lenyomva a,,CLK"” gombot a téviranyitén, amig a kijelz6jén a bal elsé két
szamjegy villogni nem kezd. A felfelé és lefelé nyilak segitségével az irdnymutaté gombon éllitsa be a
kivant 6ra értéket. A jobbra nyil megnyomdsaval &tmegy a percek bedllitasara. A bedllitdsok megerésités-
éhez nyomja meg a,CLK" gombot. A tavirdnyitonak a porszivéval valé megfelel6 miikodéséhez mindkét
eszkdzon ugyanazt az idét kell bedllitani.

A takaritasi idozito beallitasa

A) A takaritasi idozito beallitasa a robotporszivon

Most bedllitja azt az id6t, amikor a porszivé sajat maga elinditja az automatikus takaritast a hét minden
napjan.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a "PLAN" gombot 3 méasodpercig. A "00:00" felirat jelenik meg a robot-
porszivé kijelzéjén, és villogni kezd baloldalt az elsé két szamjegy az 6ra beallitasahoz. Nyomja meg a
"HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "ZIG-ZAG" gombot az érték csdokkentéséhez. Folytassa a
percek beallitdsaval. Nyomja meg a @gombot, és a jobb két szamjegy kezd villogni. Nyomja meg a
"HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "ZIG-ZAG" gombot az érték csokkentéséhez. A bedllitasok
megerdsitéséhez nyomja meg a @ gombot. Néhdny masodpercen beliil a takaritasra bedllitott id6zité
a kék "HOME" és "ZIG-ZAG" jelz6lampa kezd ismét vilagitani. Ha ezek a lampak nem vilagitanak, a robot
még éppen feldolgozza az adatokat, kérjik, ez id6 alatt ne adjon semmilyen tovabbi parancsokat.

Az On altal beallitott idében a robot a hét minden napjan takaritast fog végezni.

A bedllitott adatok ellenérzéséhez nyomja meg a tavvezérl6 "PLAN" gombjat, és a porszivd
érint6képernyéje megjeleniti azt az idépontot, amikor a porszivo elkezdi a takaritast.
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B) Az id6zit6 beallitasa a taviranyiton
A taviranyiton a késleltetett inditas késleltetésként van beallitva a valos id6hoz képest. Az a késleltetés,
amely utdn a robotos porszivé elkezdi a takaritast, 30 percen &t allithatd be.

Hosszan nyomja meg és tartsa lenyomva a,PLAN” gombot a taviranyitdn, amig a kijelzéjén a bal els6 két
szamjegy villogni nem kezd. A felfelé és lefelé nyilak segitségével az irdnymutaté gombon éllitsa be a
kivant idébeni késleltetést. A bedllitdisok megerdsitéséhez nyomja meg a,ON/OFF” gombot. Ha a bedlli-
tas helyesen tortént, roévid hangjelzés hallhato.

Ahhoz, hogy az id6zité6 megfeleléen m(ikodjon, ugyanazt az id6t kell beallitani a taviranyiton és a porszi-
vén egyszerre.

Példa: Ha éppen reggel 9:00 6ra van, és On bedllitja a 6:30 késleltetést, akkor a robotporszivé 6 éra és 30 per-
ccel az idézité bedllitdsa utdn, azaz délutdn 15: 30-kor kezdi el a takaritdst, és ez az idézitett adat a bedllitds
elmentése utdn megjelenik a porszivo kijelzéjén is. Ha a fékapcsolot a robotporszivén bekapcsolva hagyja,
ugyanaz a takaritds megismétlédik minden nap 15:30-kor a téltés utdn.

Az id6zit6 helyes bedllitasanak ellenérzéséhez nyomja meg a tavvezérlé "PLAN" gombjat, és a robot
érint6képernyéje megjeleniti a beallitott id6zitét, azaz hany 6rakor kezdi a porszivo takaritast. Ez az adat
néhany masodperc mulva automatikusan atvalt a valos idére.

Az id6zités torlése

Az id&zit6 torléséhez llitsa be a porszivé érintékijelzén a 00:00 nullds értékeket.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a "PLAN" gombot 3 masodpercig. A robotporszivé kijelzéjén villogni
kezd baloldalt az els6 két szamjegy az 6ra bedllitdsdhoz. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték ndve-
|éséhez vagy a "ZIG-ZAG" gombot az érték csokkentéséhez és allitsa be a 00 értéket.

Folytassa a percek beallitdsdval. Nyomja meg a @ gombot, és a jobb két szamjegy kezd villogni. Nyomja
meg a "HOME" gombot az érték noveléséhez vagy a "ZIG-ZAG" gombot az érték csokkentéséhez és
allitsa be a 00 értéket. A bedllitasok megerésitéséhez nyomja meg a (D gombot. Néhany masodpercen
belil a takaritasra bedllitott id6zité kijelzése a valos idére valtozik. A beallitott adatok csak akkor

Ha ezek a lampak nem vildgitanak, a robot még éppen feldolgozza az adatokat, kérjlk, ez idé alatt ne
adjon semmilyen tovabbi parancsokat.

A beallitott adatok ellenérzéséhez nyomja meg a tavvezérl6 "PLAN" gombjat, és a porszivo
érintéképernydje megjeleniti a 00:00 id6ét. Ekkor az id6zitd nincs beallitva.

IR érzékelok

A robotporszivo szamos érzékel6vel van ellatva, amelyek segitik a térben valé tajékozodasban, és
befolyasoljak a butorok vagy falak kortili mozgasat is.

Ugyeljiink a fekete butorra. Ha s6tét butorok vagy falak vannak a helyiségben, akkor lehet, hogy az
infravords sugar nem tiikrozédik megfeleléen a I6kharitd érzékelSiben, és a porszivé ilyen esetben
visszapattan az akadalyrél a rugds 16kharitéval. Hasonlé a helyzet abban az esetben is, ha a porszivo
elétt egy keskeny akadaly (pl. egy széklab) van. Ezekben az esetekben nem a porszivé hibds miko-
désérdl van sz6, hanem ez egy szerkezeti jellemzé vonds, és ez normalis jelenség.
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Porszivozasi tipusok

A padl6 tipusatdl fliggden szlikség esetén kivalaszthatja és megvaltoztathatja a szivéfej tipusat. Ha sima
padloja van vagy a robotot letorlésre alkalmazza, hasznéljon kilonallé szivofejet a maximalis takaritasi
hatas érdekében. Ha a robot csak porszivozni fog és a szényegek porszivozasa sziikséges, hasznalja az
forgd kefével ellatott fejet.

EASY PET szivofej

« sima padlé, fa és laminalt padlo és letorlési Gzemmodban
« allati sz6rok takaritasa
E kulonallo szivofej kivalasztasa akkor ideélis, ha a haztartas valamelyik tagjanak hosszu haja van
vagy sz6rds kedvenc éllattal is él Onoékkel. E tipusu szivofej forgokefe nélkiili, erés szivassal minden
gond nélkil eltdvolitja a hajcsomokat vagy az allatszér csomdkat, és igy nem igényli a nehéz hajtiszti-
tast a kefe karbantartasakor.

A) V'4
ACTIVE BRUSH szivoéfej forgokefével
« a szennyezettebb sima padlo, pl. megszaradt szennyezédésekkel
« szényegek

Tisztitofejek cseréje

PJarjon el az A 4bra szerint. Nyomja be a kis csért, hogy kiadja a
fejet, és a fejet vegye ki. A nyilasba helyezze be az uj fejet, és addig
nyomja, amig meg nem hallja a zar kattandsat.

Szaraz, nedves és vizes letorlés

A DUORO XCONTROL robotporszivo két kiilonféle moppal van ellatva vizes, széraz és nedves feltorlésre,
valamint viztartéllyal rendelkezé mopos modullal. A padlé feltorlésekor mindig fel kell erésiteni a mo-
pot a mopos modulra. Gy6z6djon meg réla, hogy a takaritandé teriileten nincs olyan szényeg, magas
kiiszob vagy ajtoatjard takaroléc, ahol a robot a mopos robot megakadhat.
Vigyazat! Mopot soha ne hasznalja szényeget tartalmazd helyiségekben.

A vizes és nedves feltorlés esetén soha ne haszndlja a késleltetett inditési funkciot,

hogy elkertilje a padlé tulzott benedvesitését a toltéallvany kordl.

A. A mopos modul és a mop felszerelése

n N N\ 1. Amop felszerelése
Csatlakoztassa a mopot a mop modul alsé részéhez egy

specidlis szaraz cipzar segitségével, és gy6z6djon meg réla,
‘ . hogy a mop szorosan csatlakozik-e. Ld. 1. dbra. 1 A mopot

""-\T__": aszerint valassza, hogy a robot szarazon vagy nedvesen fog-e
I : feltorolni.

i 2. A moppal rendelkezé mopolé modul felhelyezése a

porszivo testére. Forditsa meg a porszivét és helyezze rd a
moptartét a robotporszivé testére igy, hogy a moptarton
) 1évé kiemelkedéseket beilleszti a robotporszivé testében 1évé
csatlakozasi pontokba. Helyezze fel a mopos modult a robot
also részére, Id. 2. dbra

Szaraz és nedves feltorlés

Széraz torléshez vélassza ki a mikroszélas mopot és csatlakoztassa a mopos modulhoz. A tartaly ne
toltse meg vizzel! A tartély ez esetben lires marad és csak a mop hordozdjaként szolgal. A modult
régzitse a robot alsé részére.

A padl6 nedves torléséhez elészor alaposan nedvesitse be a mopot, kdzepesen nyomkodja ki és
régzitse a mopos modulhoz.
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Vizes torlés

El6szor tavolitsa el a mop tartojat a viztartalyrdl a porszivo testérdl, majd toltse fel a tartalyt vizzel.

Soha ne toltse fel a tartalyt vagy nedvesitse meg a mopot, amikor a porszivéhoz csatlakozik, ez kdrositha-
tja a késziiléket.

Rogzitse a mopot a tartéra. A mopot elére bedztathatja vizbe vagy egy kedvelt mosészer keverékbe (ezt
azonban soha nem ontse a tartélyba).

Nyissa ki a tartaly toltonyilasat. Toltse fel a tartélyt vizzel. Ne hasznaljon 30°Cnédl melegebb vizet. A toltés
jobban megy kisebb vizsugarral. A légbuborékok eltavolitasdhoz és a tartaly teljes térfogatanak kihaszna-
lasdhoz szlikség szerint dontse meg. Zarja le a tartaly megtoltésére szolgalo nyilast.

Miel6tt a mopot a robotporszivé testére helyezné, gy6z6djon meg réla, hogy a nem maradt-e viz a tartén.
Helyezze ra a moptartét a robotporszivé testére tgy, hogy a moptartdn 1évé kiemelkedéseket beilleszti

a robotporszivé testében l1évo csatlakozési pontokba és az egész mop modult erésen nyomja a robot
alvézéhoz.

Helyezze fel az EASY PET szivofejet (forgd kefe nélkil), amely a megfeleld feltorlési miikédéshez szlikséges.

« Ajobb mikodés érdekében a mopot a feltorlés elétt
vizbe dztathatja és enyhén kinyomkodhatja, majd csak
ezutan csatlakoztathatja a mopos n

« A padld nedves feltorlése hatékonysaganak névelése
érdekében aztassa be a mopot padldéra valé mosdszert
tartalmazo vizbe. A mopot a hasznalat el6tt enyhén
nyomkodja ki.

Vizet csak a mopos modulban [évé kijeldlt viztar-
talyba 6ntson, soha ne 6ntson vizet a porszivo
mas részeibe, ami kockaztatja a robotelektronika
maradandé karosodasat.

« Ha a feltorlés befejezése utan marad viz a tartalyban,

ontse ki.

Virtualis fal

(1)

15

Fékapcsolbe———— @ @ Infravérds jeladé
@ Azalkalmazas allapotanak jelzélampaja

@ = Azinfravoros jeladasra szolgalo nyilas

@———————— Alsé burkolat

A virtualis fal Iétrehoz egy lathatatlan falat, amelyen keresztiil a robot- I
porszivé nem megy at. A virtualis fal segitségével megakadalyozhato, . |
hogy a robotporszivé elhagyja azt a helyiséget, amelyikben takaritas -1 l:: |! i
torténik (helyezze az ajtokeretbe), vagy hogy megvédje a torékeny tar- 1
gyakat a robot porszivéval valo érintkezéstél. A virtudlis fal akar 4 méter =)
hosszUsagu lathatatlan falat tud létrehozni. N =
N

Miutan behelyezte az elemeket, kapcsolja a virtudlis falon 1évé kapcso- fr-_,.ﬁ
|6t ON allasba. |
Tegye a virtudlis falat az On &ltal kivélasztott helyre. @ 11> N

Irdnyitsa a virtualis falat Ggy, hogy a jel abba az irényba forditsa, amerre .
a mesterséges falat On kialakitani kivanja. Ha nem hasznalja a virtualis
falat, kapcsolja ki a fékapcsolot OFF éllasba. &

L

Virtudlis hatsé réz




Az elemek behelyezése a virtualis falba

)
(R

+

i-':. -"J:—'{ -

p

\-.._..-F‘f
Miutan behelyezte a fedél ellilsé
Hajtsa le az akkumulator Helyezzen be 2 db D tipusu részét a horonyba, nyomja
burkolatot a virtualis falon. elemet a virtualis falba, lefelé az ellenkez6 oldalt, amig
a polarizacio szerint. kattandst nem hall.

Karbantartas

sre

A gyijtokosar konnyii tisztitasa

F6 finom sz(ir6
Fogantyu

Hulladék tartaly
Gy(ijtékosar
HEPA sziré

HEPA sz(ir6 tomités

Rendszeresen Uritse ki a gyUjtékosarat a nagyobb takaritasi hatéko-
nysag érdekében. Sziikség esetén a gydjtékosarat folyd vizzel le lehet
mosni. Tavolitsa el a hepa szlrét a gyUjtékosar mosasa elétt.

Hasznalat el6tt egyszer(ien oblitse le a hulladéktartalyt vizzel, hogy megakadalyozza a por
felkavarasat és a masodlagos levegd szennyezddést.

A mosas utan hagyja a kosarat megszaradni vagy alaposan szaritsa meg. A Hepa szUirét
csak a jol megszéradt hulladéktartalyba helyezze vissza.

Tisztitsa ki a gy(ijt6tartalyt idedlis esetben minden hasznalat el6tt, vagy mindig, ha tele van.
Jérjon el az aldbbi képek szerint..
A porszivo feliiletének tisztitasa

A robotporszivordl letordlhetd a port egy szaraz vagy nedves ruhaval. Soha ne mossa le a robotporszivét
vizzel vagy vizes ruhéval. A folyadék vagy nedvesség behatolhat a késziilékbe, ami tartds karosodast
okozhat a robot elektronikajaban.
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Szlirok tisztitasa

A tiszta sz(ir6k és az Ures kosar jelentésen novelik a takaritas minéségét.

A) Kb. 15-30 nap elteltével tisztitsa meg a HEPA sz(ir&t ecsettel.

B) Mind a f6, mind a HEPA sz(ir6 szlikség esetén Ujra cserélhetd.
A HEPA sz(ir6 cseréjekor ne dobja le a HEPA sz(ré korili tomitést.
A HEPA SZUROT SOHA NE MOSSA VIZZEL. A HEPA sz(ir6 élettartama koriilbeliil 1 év.
NE HASZNALJA A ROBOTPORSZIVOT HEPA SZURO NELKUL.

4 1

Nyomja meg a PUSH gombot a porszivé testén. Vegye ki a gyUjtékosarat.

Vegye ki és tisztitsa | Nyissa ki a hulladék tartalyt és Ontse ki
meg a HEPA sz(ir6t. | vegye ki a F6 finom sz(irét. a szennyezédéseket a kosarbol.

Mossa ki a hulladék tartélyt vizzel és a Tegye vissza a F6 finom szUir6t
\Fé finom szUir6t tisztitsa meg ecsettel. a gyUjtékosarba. )

A kerekek és az érzékelok tisztitasa A tolto érintkezok tisztitasa

Finoman t6r6lje le a toltés érintkezéket a

Finoman t6r6lje meg a kerekeket és érzékelSket
robotporszivon és a toltéallvanyon ruhaval

egy ruhaval vagy ecsettel. A kerekekrdl tisztitsa le
a feltekeredett hajat és szennyezédést. vagy kefével.

\ .
N ¥

b w V
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Az oldalsé kefék tisztitasa

¢ Ellendrizze az oldalsé keféket, nem sériiltek-e, vagy nem tapadt-e , &.
szennyez6dés rajuk. — e
¢ Tisztitsa meg az oldalsé keféket egy ruhaval.

* Ha az oldalkefék hullamosak vagy rancosak, vegye ki 6ket, és forrd T
vizbe 5 masodpercre aztassa be Sket.

\/

L

» Ha az oldalsé kefék helyrehozhatatlanul sériltek, cserélje ki 6ket egy — =
Ujakra. Vegye ki 6ket felfelé huzassal, tegye vissza lefelé tolassal. e

Az EASY PET szivofej és a porérzékel6 tisztitasa

Tavolitsa el a kiilon EASY PET szivéfejet a robotporszivobdl, és tisztitsa meg a szivé nyildst és a porérzé-
kel6t egy ruhaval vagy kefével, az aldbbiak szerint.

Engedje el a zérat a a cserélhetd fej jobb
oldalan lévé biztositd megnyomasaval,

és finoman jobbra hlzva csusztassa ki a
biztonséagi reteszeket. Ezutan a fej szabadon
kiveheté. A fej visszahelyezése a
porszivéba, forditott sorrendben torténik.
Elészor csusztassa be a biztonsagi
reteszeket az egyik oldalon, majd

nyomja be a zar helyét ugy, hogy a

zar retesze ugorjon be a helyére.

Vigyazat! A porérzékelé nem keriilhet
érintkezésbe vizzel!

A viztartaly tisztitasa

e Abban az esetben, ha Onnél kemény viz van, eltémédhet a légtelenitd csatorna, amelyet kénny-
en meg lehet tisztitani vékony, hosszu ttivel.

* Minden letorlést kdvetden dblitse ki a viztartalyt, és hagyja megszéradni a mopot.

o Ha Onnél kemény viz van, el6fordulhat, hogy a tartalyban 1évé viz megneheziti
a mop benedvesitését a letorlés soran. Vizkétlenitse a tartalyt erre
a célra szolgald termékkel, vagy ecetes vizzel. V

A gyUjtékosar és a szUrdk tisztitasa 18




Tisztito fej forgokefével

Vegye ki a forgokefével ellatott részt Tavolitsa el a kefe alkatrészét és tisztitsa meg a kefét és a fedelét
is egy ruhdval vagy kefével, az alabbiak szerint. A ratekeredett haj eltavolitdsdhoz dvatosan hasznalhat

ollét. o

A) Nyomja be a kis csért, hogy B) Huzassal kattintsa ki a kis
kiadja a fejet, és a fejet vegye ki. zarakat és tegye szabadda a racsot.

C) Hajtsa ki a biztonsagi reteszt.

Megjegyzés: A kefe helyére torténé
visszahelyezésekor tartsa be az alkatrészek D) Vegye ki a kefét, és tisztitsa meg
behelyezésének megfelel6 sorrendjét. a portél és a szennyezédésektdl.

A mopok karbantartasa

A mopok kimoshatok automata mosdgépben, finom ruhara szolgalé programban, 30 oC-os vizben.
A mosas utan javasoljuk, hogy a mopot egyenesitse ki és hagyja megszaradni egy vizszintes fellileten.

Az akkumulator behelyezése és cseréje

A) Csavarja ki az akkumulator fedél két csavarjat
B) Vegye le az akkumulator fedelét.
C) Vegye ki az akkumulatort az akkumulator két oldalan talalhato két szalag segitségével.
D) Csatlakoztassa szét az akkumulatort a robot porszivo testéhez csatlakoztatd konnektorokat.
E) Helyezze be az uj akkumulatort
F) Csatlakoztassa 6ssze a konnektorokat.
G) Tegye vissza az akkumulatort a helyére és ellenérizze, hogy nem csipddott-e bele az oldalsé kefe.
H) Csavarja vissza az akkumulator fedél két csavarjat
Megj. Csak a robotporszivé gyartdja és forgalmazoéja altal jovahagyott akkukat hasznélja.
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Miuszaki adatok

. \
Atméré 340 mm
Magassag 100 mm
Suly 3,5kg
Akkumulator feszultség 14,4V
Az Osszegylijtott szennyez6dések térfogata 1 literig
A toltés modja automata/manualis
Tisztitasi izemmaddok Automatikus, célzott takaritds, a sarkok és
a falak mentén torténd takaritasara
ZIG-ZAG, id6zitett takaritas
Toltési id6é 4-60ra
Takaritas idétartama 80 - 90 perc
Zajszint 60 70dB
(_ Akkumulator tipusa Ni-MH 2000 mAH )

Problemamegoldas

Hibakéd Ok Megoldas
AUBF A szivonyilas eltomddése Kérem, tisztitsa ki a szivonyilast
AUBN Rosszul behelyezett gy(jtékosar, Csusztassa be a kosarat
vagy egyaltalan nincs behelyezve. a porszivoba.
E1xx - E3xx Az itkozés-érzékeld hibdja Prébalja ki az ellilsé |6kharitd
érzékenységét.
Edxx - E9xx A kerekek vagy az titkozés-érzékeldk | Helyezze a robotos porszivot egyenes
Eaxx - Efxx hibdja A padlészenzorok a leesés padléra, és ellendrizze vagy tisztitsa
vagy akadaly veszélyét jelzik. meg az elsé [6kharitot.
Exx1-Exx9 A [6kharité érzékel6k akadalyt Tisztitsa meg a padlo érzékeld lencséit
ExxA - ExxF jeleznek. a porszivo aljan és tisztitsa meg
a lokharitot.
Ex1x-Ex9x A 16kharito érzékelSk akadalyt Tisztitsa meg a lokharitot.
ExAx- ExFx jeleznek.
LO1x A szivomotor tulterhelése. Ellenérizze, hogy a szivas be van-e
kapcsolva, és Uritse ki a szemetet.
LOx1- LOx9 A kerekek valamelyikének Ellenérizze, hogy a kerekek vagy oldalsé
LOXA -LOxF tulterhelése, vagy az oldalso kefék kefék nincsenek-e elakadva, vagy idegen
tulterhelése. targyak nem tekeredtek-e rajuk.
L02X A forgdkefe tulterhelése. Ellenérizze, hogy a kefe nincs-e
elakadva, vagy idegen targyak nem
tekeredtek-e ra.

Ha az ajanlott eljards nem oldja meg a problémat, és a hibakdd nem tlinik el, tegye a kbvetkezéket:

n Allitsa vissza a robotporszivét Ggy, hogy kikapcsolja és Gjra bekapcsolja a fékapcsolét.”
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a forgalmazéhoz vagy egy hivatalos szervizhez.

Az elérhetbséget itt talalja: www.robzone.hu
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